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Motivation und Anwendung

® Die technischen Anschlussregeln VDE-AR-N 4110 und VDE-AR-N 4120 fordern rechnerlauffahige Simulationsmodelle der Erzeugungsanlage. Das Modell muss
darauf ausgelegt sein, das Verhalten der Erzeugungseinheit fur festgelegte Testfalle genau abzubilden.

® Herausforderung: Verfugbare Herstellerangaben sind meist nicht ausreichend, um das Verhalten in der notwendigen Genauigkeit nachzubilden.

- Die grobe Herstellerbeschreibung bietet einen ersten Uberblick Uber die Funktionen und das Verhalten des Gerats.

=> Signalanalyse: Die elektrischen Verhaltensweisen des Gerats konnen durch Messdaten weiter charakterisiert werden

Losungen fur kritische Punkte bei der Modellierung

Anforderungen an die Modellierung nach TR4 Gradient der Wirkleistungsanderung im Fehlerfall
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Wenn die Summe der Sollwerte fur den Blindstrom asymmetrischen Netzfehlern groBer ist als der R T % |

maximale Strom, den der Umrichter liefern kann, darf der Blindstrom reduziert werden. Die ideale : = e T
Vorgehensweise ist eine gleichmafige Reduzierung des Blindstroms sowohl im Mit- als auch im Ei J( F zettiseq
Gegensystem. — abs (AUpys) * K + Io = 100%

Zeit (sec)

Ubergang in die statische Spannungshaltung nach Fehlerende Fazit & Ausblick

Wenn die Spannung bei einem Netzfehler innerhalb von 5 s nach Fehlerbeginn wieder im Bereich

von = 10 % der Nennspannung liegt, mussen Erzeugungseinheiten am Netz bleiben und den . |
| n
Fehler durchfahren (Fault Ride-Through). Trotz ungenauer oder luckenhatter Herstellerangaben wurden oel der

Spannung (p.u) Erstellung des TR4-Modells von Erzeugungseinheiten verschiedene
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) — T e == W Besonders deutlich wird bei Hersteller B, dass Methoden angewendet, um realistische Verhaltensweisen des Modells
der Blindstrom nach 5 s mit einer Rampe 77U erreichen.
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langsam auf den Anfangswert zuriickgefUhrt Fur die Erstellung mathematischer und physikalischer Modelle werden
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T e wird, entweder mit einem Gradienten oder diese Messdaten aus der TR3-Vermessung genutzt.
| s e einem statischen Blindleistungsregler. Mogliche Entwicklung eines Transienten (EMT)-Simulationsmodells
u  Dieses Verhalten muss dementsprechend auch mithilfe einer standardisierten Schnittstelle fir Software-in-the-Loop

im Modell abbildbar sein. (SiL) mit Dynamic Link Library (DLL).
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